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Важным направлением современной акустики океана в последние годы стало активное примене-

ние методов машинного обучения для решения обратных задач. Одной из таких задач является оценка 
координат источника звука в волноводе по измерениям его поля с помощью вертикальной приемной 
решетки. В большинстве работ по данной тематике задача решается с использованием нейронной сети, 
входными данными которой служат элементы корреляционной матрицы (КМ) поля на решетке. Неиз-
бежная неточность математической модели среды, особенно в условиях многолучевого распространения, 
ограничивает точность теоретического расчета КМ. Поэтому для обучения нейронной сети приходится 
использовать данные натурных измерений КМ на исследуемой акватории для различных положений 
источника. В докладе обсуждается альтернативный подход, в котором входные данные задаются распре-
делением интенсивности регистрируемого поля в плоскости глубина–угол прихода. Это распределение, 
которое строится с использованием заимствованного из квантовой теории метода когерентных состоя
ний, менее, чем КМ, чувствительно к неточностям модели среды. Показано, что это обстоятельство 
в ряде случаев поможет избежать сложной и дорогостоящей процедуры натурных измерений КМ и обу
чать нейронную сеть на синтетических (то есть полученных с помощью численного моделирования) 
данных.
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При разведке, обустройстве и эксплуатации шельфовых месторождений широко применяются сей-
смоакустические исследования, в настоящее время не имеющие альтернативы по точности результатов 
и производительности работ данными методами. Последние десятилетия развития в этом направлении 
привели к созданию (зарубежных) высокоэффективных систем, основанных на использовании букси-
руемых сейсмокос, пневмопушек, параванов и концевых буев, акустических систем позиционирования, 
навесных модулей управления по глубине и латерали, систем спутниковой навигации и радиосвязи. Все 
эти системы должны работать в единой связке под управлением интегрированной навигационной си-
стемы, чтобы обеспечить эффективное применение комплекса морской 3D сейсморазведки на основе 
буксируемых сейсмокос.

В докладе представлена информация о разрабатываемой в АО «АКИН» интегрированной навигаци-
онной системы «ИНСИНАВ» и дополнительных возможностях, реализованных в этой системе.
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